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1. Wstep

Niniejsza instrukcja zostata napisana i wydrukowana przez firme GIOVI Srl i nawet jej czeSciowe
powielanie jest zabronione. Oryginat znajduje sie w archiwum ,GIOVI Srl”. Producent zastrzega sobie
prawo do zmiany zawartosci bez uprzedzenia. Niniejsza instrukcja stanowi integralng czesc
produktu i nalezy jg starannie przechowywac oraz udostepniac uzytkownikowi.

2. Szkolenia

Klient ma obowigzek dopilnowac, aby caty personel obstugujacy lub konserwujacy urzadzenie
zostat przeszkolony przez wykwalifikowany personel i zapoznat sie z niniejszg instrukcja.

3. Instrukcja bezpieczenstwa

Zapoznaj sie z procedurami bezpieczenstwa i stosuj je w trakcie konserwacji, napraw lub
czyszczenia bramy, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu.

Zaznajom sie ze sposobem dziatania bramy, rozmieszczeniem przyciskdw sterujgcych oraz
Z umiejscowieniem przycisku awaryjnego wytgczenia.

W trakcie wykonywania czynnosci serwisowych stosuj srodki ochrony osobistej

(jesli jest to wymagane). Zapoznaj sie z tabliczka znamionowa urzadzenia.

W przypadku pierwszego uruchomienia sprawdz zgodnos$c¢ napiecie w sieci zasilajgcej

z danymi na tabliczce znamionowe;.

4. Symbole bezpieczenstwa
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5. Terminy i definicje

Osoba upowazniona i przeszkolona do obstugi bramy.

Operator

Osoba przeszkolona przez producenta, posiadajgca
- - wiedze i doSwiadczenie praktyczne oraz posiadajgca
Wykwalifikowany technik dokumentacje umozliwiajgce prawidtowe i bezpiecz-
ne wykonanie wymaganych czynnosci.

Ksigzka zawierajgca ogodlne dane dotyczace bramy i
I zapewniajgca odpowiednig ilo$¢ miejsca na zapisa-
Ksiazka raportowa nie wynikéw przegladdw, testéw, konserwacji oraz
wszelkich napraw lub modyfikacji

Osoba fizyczna lub prawna, ktéra jest uprawniona do
Kupujqcy dysponowania bramg i ktéra przejmuje odpowied-
zialnos¢ za jej dziatanie i uzytkowanie

Wszystkie czynnosci konieczne do zapewnienia
prawidtowej i bezpiecznej pracy bramy i jej podzes-
K - potdw po zamontowaniu.

onserwacja Konserwacja obejmuje regulacje, naprawy lub wy-
miane elementow w przypadku zuzycia lub uszkod-
zenia

6. Transport i przechowywanie

Do transportu tadunku nalezy uzywac¢ odpowiednich urzgdzen uwzgledniajgc jego wage, rozmiar
oraz mozliwosci ruchu (szerokos$ci przejazdow, korytarzy). W trakcie podnoszenia nalezy uwzglednic¢
Srodek ciezkosci. Zabronione jest uzywanie zawiesi stalowych poniewaz mogg one uszkodzic¢
produkt. Przy dostawie bramy wraz z dokumentami transportowymi dostarczana jest koperta
zawierajgca niniejszg instrukcje uzytkowania i konserwacji, ksigzke raportowa oraz deklaracje
zgodnosci CE. Do dokumentacji dotgczony jest rysunek konstrukcyjny, na ktérym podane sa
wymiary gabarytowe oraz tabela z zestawieniem wyposazenia dodatkowego. Po dostawie nalezy
sprawdzi¢ elementy sktadowe zgodnie z wykazem czesci. W przypadku braku lub uszkodzenia
elementéw nalezy powiadomic¢ pisemnie producenta lub lokalnego sprzedawce w ciggu

siedmiu dni od dostawy. Jesli opakowania majg by¢ przechowywane, nalezy je przechowywac w
zadaszonym i suchym miejscu na stabilnym podtozu. Paczki nie moga by¢ sktadowane jedna na
drugiej poniewaz moze to doprowadzi¢ do ich uszkodzenia.
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6.1 Warubki zabudowy - standardowj bramy
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W - Szerokos¢ swiatto otworu
H - Wysokos¢ swiatta otworu



7. Potrzebne narzedzia do montazu

1. Miara

2. Poziomica/niwelator laserowy

3. Wiertarka

4. Wkretarka

5. Zestaw wiertet

6. Mtotek

7. Zestaw wkretakow

8. Sciski stolarskie

9. Sciggacz do izolacji

10. Zestaw kluczy szes$ciokatnych (ptasko-oczkowe, nasadowe)
11. Sprzet do pracy na wysokosci (podnosnik, drabina)
12. Urzadzenie do podniesienia bramy

8. Tabliczka znamionowa

il

Tabliczka znamionowa stanowi integralng czes¢ bramy.
Zawsze sprawdzaj jej obecnosc¢ i zapewnij wymiane w przypadku usuniecia lub
zuzycia (jezeli nieczytelne).
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9. Naped

Naped po lewej stronie Naped po prawej stronie

& » . " 4
- & -

Naped z przodu po lewej stronie Naped z przodu po prawej stronie
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Specyfikacja:

Zasilanie

Czestotliwosé 50/60 Hz

Stopien ochrony

Temperatura pracy od -10 °C do +50 °C

Pobér pradu:

1.5 kW - maksymalnie 4A

Standardowy silnik montowany w bramie
1A\ podigczony jest w trojkat (2800rpm).



Budowa napedu:

A1 Ostona napedu A6 tancuch
A2 | Wytaczniki krancowe/ A7 Kota zebate
enkoder

A3 Przektadnia A8 Mocowanie
przektadni
Mocowanie

A4 Czujnik korby A9 zestawu

kranncéwek/enkodera
A5 Silnik




10. Elementy sktadowe

é

11. Belka gérna

P
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Naped z ostong

Belka gorna

Kolumna

Ptaszcz

Centrala sterujgca

Tylna/gérna .
1 ostona watu 5 Redukcja watu
2 Czotowa ostona 6 Wat do montazu
watu silnika
3 Konsola boczna 7 Wat PO przeciwne)
stronie
4 | Wat nawojowy 8 tozysko
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12. Kolumny boczne

(c2)

(c3)

C1 | Czesc¢ przyscienna

C4 | Mocowanie prowadnicy

C2 | Ostona czotowa

C5 | tacznik do belki gornej

C3 | Prowadnica z polietylenu

13. Centrala sterujqca

-—

oW N

Wymiary Elementy na obudowie
A =300 mm 1. Wytacznik awaryjny
2. Przycisk otworz
B =400 mm 3. Otwarcie czesciowe/
Zatwierdz
C =150 mm 4. Przycisk zamknij

5. Cofnij
6. Wigcznik zasialnia




13_

14. Przeznaczenie i ograniczenia
w uzytkowaniu

Urzadzenie, o ktorym mowa, to brama przemystowa szybkobiezna, przeznaczona
do zamykania przegrod wewnetrznych lub zewnetrznych w roznych gateziach
przemystu. Umozliwia szybkie (do 2,5 [m/s]) otwarcie w celu udostepnienia
komunikacji dla ruchu pojazdow i pieszych. Swobodne poruszanie sie przez
brame jest dozwolone tylko wtedy, gdy jest to bezpieczne. W takim przypadku
konieczna jest analiza ryzyka dokonana przez uzytkownika, aby przemieszczanie
sie byto bezpieczne. Brama musi by¢ przeznaczone do uzytku, do jakiego zostaty
wyraznie zaprojektowane. Kazde inne zastosowanie nalezy uznac za niewtasciwe i
dlatego niebezpieczne. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody
wynikajgce z niewtasciwego lub btednego uzytkowania.

15. Rodzaje montazu

Montaz w otworze Montaz tunelowy




16. Montaz

_ Montaz musi zosta¢ wykonany przez wykwalifikowanych technikdow.

Ogodlne ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa w trakcie montazu

W przypadku montazu mechanicznego nalezy zastosowac¢ odpowiednie Srodki
do podniesienia konstrukcji bramy i do pracy na wysokosci.

Nalezy sprawdzi¢, czy konstrukcja, na ktérej zamontowana bedzie brama,

jest w stanie utrzymac jej ciezar, uwzgledniajgc zaréwno sity statyczne,

jak i dynamiczne. Potgczenia elektryczne i konfiguracja parametrow musza byc¢
wykonane zgodnie ze wskazdwkami zawartymi w tym dokumencie i zgodnie z
obowigzujgcymi normami. Przed podtgczeniem zasilania nalezy upewnic sie,
ze dane na tabliczce znamionowej odpowiadajg parametrom sieci elektrycznej.
Nalezy sprawdzi¢, czy linia zasilajgca jest zabezpieczona wytacznikiem
roznicowopragdowym i zabezpieczeniem nadprgdowym. Wykonac skuteczne
uziemienie konstrukcji bramy. Po zakorczeniu montazu instalator ma obowigzek
przekazac¢ wszelkie informacje dotyczace automatycznej, recznej i awaryjnej
obstugi bramy oraz przekazac¢ uzytkownikowi instrukcje obstugi i konserwaciji
oraz ksigzke raportowa.

Nieprawidtowy montaz moze by¢ zrodtem niebezpieczenstwa
UWAGA w trakcie pracy bramy.

UWAGA Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ czy wymiary
otworu montazowego sg zgodne z wymiarami bramy.

16.1 Przygotowanie do montazu

UtozyC belke gorng oraz kolumny przed otworem po
stronie montazu.

Usunac folie ochronne.
ZdjaC€ ostony czotowe kolumn oraz ostong napedu.

Zamontowac¢ mocowania belki gornej.

’]4 .
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Zamontowac¢ mocowania belki gornej.

16.2 Montaz w przypadku, gdy wymiary bramy sq
mniejsze lub réwne 4 x 4

RozwingC kable i wprowadzic je przez odpowiednig przestrzen w kolumnie.

Po ustawieniu wtasciwej szerokosci kolumn przykrecic¢ je do belki gornej
za pomoca srub M8.




Podnies¢ konstrukcje bramy za pomocg odpowiedniego urzadzenia
(np. wézek widtowy) i dopasowac jg do otworu montazowego.

Ustawic piony i poziom bramy.

Zmocowac belke gorng oraz kolumny do konstrukcji budynku przez
prefabrykowane otwory.

16.3 Montaz bramy o wymiarach wiekszych niz 4x4m

Jezeli brama ma wymiary wieksze niz 4x4 m, nalezy tymczasowo przymocowac
prowadnice boczne do konstrukcji np za pomocg sciskdw stolarskich, ustawic
ich rozstaw, pion oraz poziom oraz sprawdziC przekgtne. Nastepnie za pomoca
odpowiedniego urzadzenia podniesc belke gorna. Przeprowadzi¢ przewody w
odpowiednich miejscach. Przykrecic¢ kolumny do belki gorne;.

Nastepnie zamocowac brame do konstrukcji budynku.

Mocowanie kolumn wykonac przez
prefabrykowane otwory
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16.4 Wprowadzeni ptaszcza bramy oraz sprawdzenie
jego naprezenia

Za pomoca korby awaryjnego otwierania ustaw ptaszcz bramy 30mm ponizej
gornej krawedzi prowadnic.

\. 2 l[\ (
,a;:i ﬁ\\i |

—_— Y —

1

Po wprowadzeniu ptaszcza i opuszczeniu go minimum do potowy wysokosSci
bramy nalezy sprawdzi¢ napiecie ptaszcza i sprezyn kompensujgcych.
Powierzchnia ptaszcza powinna by¢ lekko napieta bez wiekszych fatd.

W przypadku gdy ptaszcze jest nie odpowiednio napiety nalezy poluzowac
mocowania kolumn i po przez zmiang ich rozstawu wyregulowac jego
naprezenie. Maksymalne odchylenie prowadnic od kolumny moze wynosi¢c 5mm.

5 mm MAX | 5 mm MAX




. Centrala sterujgca

17.1 Budowa

STOP
AWARYINY

]
0®00

omwor: omwarcie P stop
axsciowe.

UWAGA!

Brama mote mie¢ aktywowane réine opcje sterowania, ktore ja dodatkowe) instrukeli utytkowania.
W praypadku potrzeby unieruchomienia bramy naciénij przycisk STOP AWARYINY. Dziatanie bramy bedzie
zablokowane do momentu odblokowania tego praycisku. W celu wykonania recznej obstugi awaryjne] wylacz

podsitownikiemzgodniez oznaczeniem.

WYEACZNIK GLOWNY ZASILANIA
INSTRUKCIA UZYTKOWANIA BRAMY

* W celu rozpoczgcia uiytkowania bramy naley wiaceyé
WYLACZNIK GEGWNY ZASILANIA | odblokowaé STOP AWARYINY

 Aby otworzyé brame naciénij przycisk OTWORZ

« Aby otworzyé brame do przefécia pleszego naciéni] przycisk.
OTWARCIE CZESCIOWE (jedeli ta opcja jest aktywna)

« Aby zamknat brame naciéi] preycisk ZAMKNI
(jeiei taopeja jest aktywna)

17.2 Wnetrze
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17.3 Schemat potgczen

17.3.1 Ogodlny schemat potgczen
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17.3.2 Podtqczen

m2

Podtaczyc¢ zasilanie 230V AC do wytgcznika

« Z
«

17.3.3 Podtqczenie napedu

M1 [4[3][2]1]
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1

W
@

9@
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17.3.4 Podtgczanie hamulca elektromagnetycznego
F5=2A
M .
J— Podtgczenie hamulca 110V DC
. 0 = hamulec nie aktywny (przeciwwaga)
S.P1 Hamulec postojowy | 1 pamulec aktywny
T.p.3 Czas zadziatania hamulca po zatrzymaniu
T.p.9 Czas otwarcia hamulca po uruchomieniu
17.3.5 Podtgczanie lampy ostrzegawczej
230VAC MAX 25W 24VDC MAX 5W
M2[32]7] M4 [5[4]5]2]1] [e][s5[a]3]2]1]mse
i 35 g &
g K
. 0 = hamulec nie aktywny (przeciwwaga)
S.P.2 Przerywanie 1= hamulec aktywny
P.t.6 Czas zadziatania hamulca po zatrzymaniu

17.3.6 Podtgczanie semaforow

230VAC MAX 25W 24VDC MAX SW

N

M4 [5]4]3]2]1] m2[3

[1] ma[s]4]3[2[1] [e[5[a[z]2[1]me
o

Z|
O

+24VDC

s
S
@
84
=

L1(230V)

Podczas zamkniecia lub ruchu bramy zatgczone
Swiatto czerwone.

Po otwarciu petnym lub czesciowym zatgczone
Swiatto zielone.
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17.3.7 Zasilanie dla akcesoriow

6/5(4|3(2]|1| M6 Zasilanie 12V DC maksymalnie obcigzenie 100mA.
al O] O ~ ™~
5 g S 2 ﬁt’ Zasilanie 24V DC lub AC maksymalne obcigzenie
g § 5 § 300mA w sumie.

17.3.8 Podtqgczenie urzqgdzen zabezpieczajgcych

Wejscie bezpieczenstwa 1 - standardowo
krata Swietlna z automatycznym wygaszaniem

LT
el e
) [6[s5][a][3[2]1]me
S.P7 | Wejscie bezpieczeristwa 1| 7 hime 3 S
= S
(&)
S.P.34 Test zabezpieczenia 1 Aeezone
Podtgczenie zabezpieczenia z testem 6ls5lal3l2]1| M6
Wykonac potgczenie pomiedzy urzadzeniem -
. . . W
zabezpieczajgcym do zacisku 3 na ztgczu Mé. w
Urzadzenie jest sprawdzana po kazdym cyklu otwarcia. o
W przypadku wystgpienia awarii sygnalizowany jest 3
btad na wyswietlaczu. (patrz 4. Alarmy) 5
o
Wejscie bezpieczenstwa 2 - N. C.
S.P.28 | Wejécie bezpieczeristwa 2| {2 b 6|5/4[3|2]1|M9

. . 0 =Wyt
S.P.27 Test zabezpieczenia 1= Akymne

COMMON
PTC. 2

. . Straight = Prosty
PUS8 Typ zabezpieczenia Crossed = Krzyzowy




Podtgczenie zabezpieczenia z testem.

=
©

o
]
N
B
]
N

[2]1]me

H
w

Wykonac potgczenie pomiedzy urzadzeniem
zabezpieczajgcymdo zacisku 3 na ztgczu Mé.
Urzgdzenie jest sprawdzana po kazdym cyklu otwarcia.
W przypadku wystgpienia awarii sygnalizowany jest
btad na wyswietlaczu. (patrz 4. Alarmy)

Jednoczesnie mozna podtgczyc tylko jedno urzadzenie
z testem.

COMMON

17.3.9 Czujnik zwijania ptaszcza

.. .. . 0 = Wyt
S.P.3 | Czujnik zwijania ptaszcza | 1 adywne

17.3.10 Podtqgczenie wytqcznikéow krancowych

2

D

+24Vdc-R

Rx2

[0][0]| T*2

(=]
(3]
1N
w
N

—

Table TB: O
Limit

COMUNE

+~OPEN L.S.

17.3.11 Podtqczenie enkodera absolutnego

l6]5[a[3[2]1]
Table TBe 2 D‘-_@L
i

M8

M9

GN

Encoder i

+12Vdc

1 - (Ground
++ Ch B
FH ChA

S.PA7 | Wybdr modelu enkodera | oZ5oe
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17.3.12 Wejscia sterujgce

Wszystkie wejscia sterujgce sg N.O. oraz programowalne.

PUOS Wejscie sterujgce 1 Otwérz
Zamknij T Tl o
Otwarcie czesSciowe % E 'g E
o . R = =
PUO6 WejScie sterujgce 2 Zdalne sterowanie gl o|@| @
Radar
Czujnik ci$nienia | l
PUO7 Wejscie sterujgce 3 Krok po kroku
1) Otworz

Po podaniu sygnatu wykonuje petne otwarcie bramy.

Po aktywaciji funkcji FOO dziata bez podtrzymania (TOTMAN).

Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy spowoduje zatrzymanie bramy,
po ponownej aktywacji ruch bedzie kontynuowany w kierunku otwierania.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykania bramy spowoduje zatrzymanie i
odwrdcenie kierunku dziatania.

2) Zamknij

Po podaniu sygnatu wykonuje petne zamkniecie bramy.

Po aktywacji funkcji FOO lub FO3 dziata bez podtrzymania (TOTMAN).

Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy spowoduje jej zatrzymanie, po
ponownej aktywacji odwrdéci kierunek dziatania.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykania bramy spowoduje jej zatrzymanie, po
ponownej aktywacji ruch bedzie kontynuowany w kierunku zamykania.

3) Otwarcie czesciowe

Po podaniu sygnatu wykonuje otwarcie czesciowe bramy do pozycji
zaprogramowanej w trakcie pierwszego uruchomienia.

Po aktywacji funkcji FOO i w trybie manualnym wejscie jest nie aktywne.

Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy spowoduje jej zatrzymanie.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykania bramy (wysoko$¢ ptaszcza powyzej

otwarcia cze$ciowego) spowoduje jej zatrzymanie, po ponownej aktywac;ji
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4) Zdalne sterowanie

Po podaniu sygnatu wykonuje petne otwarcie bramy.

Po aktywacji funkcji FOO i w trybie manualnym wejscie jest nie aktywne.
Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy spowoduje jej
zatrzymanie, po ponownej aktywacji ruch bedzie kontynuowany w
kierunku otwierania.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykania bramy spowoduje jej
zatrzymanie, po ponownej aktywacji odwroéci kierunek dziatania.

Po aktywacji funkcji FO3 wyzwolenie wejscia w trakcie ruchu bramy

w kierunku zamykania spowoduje jej zatrzymanie i odwrécenie kierunku
dziatania, w trakcie otwierania brak reakcji.

5) Radar

Po podaniu sygnatu wykonuje petne otwarcie bramy.

Po aktywacji funkcji FOO i w trybie manualnym wejscie jest nie aktywne.
Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy brak reakcji.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykania bramy spowoduje
natychmiastowe otwieranie.

Po aktywacji wejscie w trakcie odliczania czasu automatycznego
zamykania spowoduje reset odliczania, po dezaktywacji wejscia czas
odliczany jest od nowa.

6) Czujnik ci$nienia

Po podaniu sygnatu wykonuje petne otwarcie bramy z obnizong
predkoscig bramy.

Po aktywacji funkcji FOO i trybie manualnym wejscie jest nie aktywne.
Po aktywacji wejscia w trakcie otwierania bramy brak reakcji.

Po aktywacji wejscia w trakcie zamykanie bramy spowoduje
natychmiastowe otwarcie z obnizong predkoscia.

Gdy wejscie jest aktywne na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
LANEMOMETER SAFETY".

Ustawienie sposobu zadziatania po osiggnieciu pozycji krancowej
gornej:

Reset wejécia czujnika 0 = Reset manualny

S.P15 ciénienia 1= Reset automatyczny

Reset manualny - po osiggnieciu pozycji krancowej gérnej pozostaje
otwarta do momentu potwierdzenia operacji przez operatora.

Reset automatyczny - po osiggnieciu pozycji krancowej gérnej powraca
do zaprogramowanego trybu pracy.

7) Krok po kroku

Po podaniu sygnatu umozliwia otwarcie lub zamknigcie bramy z
mozliwoscig zatrzymania w dowolnej pozycji.

Po aktywacji funkcji FOO i w trybie manualnym wejscie jest nie aktywne.
Po aktywacji funkcji FO3 wejscie umozliwia tylko otwarcie bramy, w
trakcie zamykania aktywacja wejscia odwraca kierunek ruchu, po
ponownej aktywacji zatrzymuje jg, kolejne wyzwolenie brak reakcji.

Po aktywacji wejscia w pozycji posredniej bramy zatrzymuje ja, po
ponownej aktywacji odwraca kierunek pracy.



17.3.13 Wejscia sterujgce

Wytgcznik awaryjny ze stykiem N.C..
Po aktywacji wejscia na wyswietlaczu pojawia
sie komunikat ,Emergency”. (patrz 4. Alarmy)

w1 [2[1] T

17.3.14 Czujnik korby awaryjnego otwierania

o | [e[s[Z 2] ]me
Podtaczenie czujnika ze stykiem N.C. 8
bezpotencjatowym. g o
Po aktywacji wejscia na wyswietlaczu pojawi © ‘5:
sie komunikat ,Motor micro switch”. e
(patrz 4. Alarmy) 23

S.P.4 Czujnik korby 1 Aozone
17.3.15 Wejscie zabezpieczenia termicznego silnika

: . . . M10 |5
Podtaczenie zabezpieczenia ze stykiem N.C. - x
bezpotencjatowym. g -
Po aktywacji wejscia na wyswietlaczu pojawi 3 %
sie komunikat ,Circuit breaker”. © =
(patrz 4. Alarmy) 4

(8]
0 = Wytaczone

S.P.36 | Zabezpieczenie termiczne silnika | 1 axtywne

25_



17.3.16 Blokada otwarcia bramy

Podtgczenie sygnatu ze stykiem N.O.bezpotencjatowym.
Po podaniu sygnatu blokuje mozliwos¢ otwarcia bramy,
zamkniecie jest ca ty czas mozliwe.

17.3.17 Wejscie opcjonalne

Podtgczenie sygnatu ze stykiem N.C. bezpotencjatowym.

Po aktywacji wejscia w menu PU13 umozliwia zmiang
trybu pracy z zaprogramowanego w menu 1.1 Function
na manuainy.

17.3.18 Praca w sluzie

Praca w Sluzie wymaga wykonania potgczenia pomiedzy
bramami, ustawienia funkcji FO2 oraz parametru PUO?
na wartosc 1.

COMMON

x
Q
o]
-
14
]
o]
(=]

M10

OPTIONAL

CONTROL UNIT 1

CONTROL UNIT 2

m7

MMON
DOOR LOCK

INTERLOCK
QUTPUT

INTERLOCK
QUTPUT

ﬂll M5

0 = Pozycja krancowa dolna
1= Praca w $luzie

PUO9 Wyjscie przekaznikowe M5 3;4 2 = Wstepne mruganie/sygnalizacja
przed ruchem bramy

17.3.19 Dodatkowe wyjscie przekaznikowe

Wyjscie przekaznikowe bezpotencjatowe N.O.
z mozliwoscigzaprogramowania odpowiedniej
funkcji zatgczenia

ADVANCE/PRE-FLASHING
OUTPUT

o

0 = Pozycja kraricowa dolna

.. .. 1=Praca w $luzie
PUO9 Wyjscie przekaznikowe M5 3;4 2 = Wstepne mruganie/sygnalizacja

przed ruchem bramy

0 = Pozycja kraricowa dolna - zatgczenie styku po osiggnieciu pozycji kraricowej dolnej
1= Praca w $luzie - zatgczenie styku w trakcie pracy, po osiggnieciu pozycji kraricowej oraz w

trakcie zatrzymania posredniego.

2 = Sygnalizacja przed ruchem bramy - zatgczenie styku po podaniu sygnatu uruchomienia
bramy, dtugos¢ czasu sygnalizacji mozliwa do ustawienia w parametrze T.p.6
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I
17.3.20 Podtqgczenie sygnatu o zaniku sieci

Wejscie bezpotencjatowe N.O. wykorzystywane m
przywspotpracy z zasilaczem awaryjnym w d'd7a"d]
celu sygnalizacji braku napiecia sieciowego i CD IG
nadmiernemu roztadowaniu zasilacza. " @, 0,9, O
Nalezy zastosowac przekaznik z cewkg na é
230v i podtagczyC zgodnie ze schematem. §'

(o]

COMMON

Po aktywacji wejscia na wyswietlaczu pojawi

sie komunikat ,Mains". [5]4]3
M10 L1 L2

17.4 Programowanie

17.4.1 Struktura menu

W celu wejscia w menu nalezy nacisnac i przytrzymac przycis@ przez co
najmniej 5 sekund do momentu az na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

PASSW:0123456789
(-———) €3

Przyciskami @ @ nalezy wybrac¢ odpowiednie cyfry hasta i kazdg
potwierdzi¢ przyciskiem @

Do poruszania sie po menu i zmiany parametrow uzywamy przyciskow @

Do wejscia w podmenu i zatwierdzania zmian uzywamy przycisku @

Do cofniecia sie do poprzedniego menu i wyjscia uzywamy przycisku @



PROGRAMMING
MAIN MENU MENU
[ 1.6 Debug )
(&) PASSWORD L J
[ 1.5 Counters \
X58 | PAssW:0123456789 - %
> (=—--) <==> 1.4 Tables

(il g ~
\ 1.3 Parameters
4.—

1.2 Calibrations

1.1 Function

17.4.2 Hasta

Menu centrali sterujgcej zabezpieczone jest hastami z réznymi poziomami
dostepu:

A) Hasto uzytkownika: 0000

Pozwala na podglad i zmiang parametrow PU1, PU2, PU3, T.p.1, T.p.2.
Odczytac licznik cykli bramy.

B) Hasto instalatora: dostepne u producenta lub instalatora

Pozwala na dostep i zmiane wszystkich ustawien centrali sterujgce;.
Odczytac licznik cykli bramy.

Umozliwia wejscie w tryb Debug w celu sprawdzenia dziatania wszystkich
wejsSc i wyjsc.
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17.4.3 Pierwsze uruchomienie

Podczas pierwszego uruchomienia centrali na wyswietlaczu pojawi sie komunikat o
koniecznosci wyboru jezyka w jakim majg by¢ wyswietlane komunikaty:

Italian

Przyciskami @@ nalezy wybrac¢ odpowiedni jezyk i potwierdzic .

INSTALL. DATE
Nastepnie nalezy ustawic biezaca date: {25 15 ¢ 2018 }

{ PUOl1 Language: }

Nastepnie wybrac czy bram jest wyposazona w mechaniczne wytgczniki krancowe
czy w enkoder:

Limit Switch Type
Encoder

W zaleznosci od rodzaju wybranego wyposazenia:
Mechaniczne wytgczniki krarnicowe - 17.4.4.1
Enkoder -17.4.4.2

17.4.4 Programowanie biegu pracy bramy

17.4.4.1 Mechaniczne wytqgczniki kraricowe

Po wybraniu mechanicznych wytgcznikow krancowych na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat:

Mechanism Tests

Za pomocg przyciskow @@ mozemy ustawic brame w pozycjach

krancowych i wyregulowac ustawienie krzywek. Brama po nacisnieciu przycisku
porusza sie w spowolnieniu bez podtrzymania. Po wykonaniu ustawien

potwierdzamy zakonczenie operacji poprzez nacisniecie @

[Calibration TR:0 ]




W zaleznosci od potozenia bramy na wysSwietlaczu pojawi sie komunikat:

Brama zamnkieta

Calibration TR: 2
Limit switch

Brama w pozycji posredniej lub otwarta

Closing LS.
Press <DOWN>

W tym przypadku nalezy uzyc przycisku w celu zamkniecia bramy do

osiggniecia wytgcznika krancowego dolnego. Po poprawnym wykonaniu manewru
na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Opening L.S.
Press <UP>

Przed rozpoczeciem dalszych krokow programowania nalezy
!_‘x UWAGA zapoznac sie ponizszg czgscig instrukcji.

W celu zaprogramowania biegu pracy bramy nalezy nacisngc przycisk .

Brama zacznie sie otwierac, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Slowdown
Calibration

W celu ustawienia dtugosci spowolnienia w kierunku otwierania bramy nalezy w

wybranym miejscu ponownie nacisngc¢ przycisk . Brama zacznie poruszac

sie z mniejszg predkoscig do osiggniecia pozycji kranncowej gornej co zostanie
zasygnalizowane komunikatem:
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Closing L.S.
Press <DOWN>

Nastepnie po nacisnieciu przycisku @ brama zacznie poruszac sie
w kierunku zamykania, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

S1lowdown
Calibration

W celu ustawienia dtugosci spowolnienia w kierunku zamykania bramy nalezy w

wybranym miejscu ponownie nacisngc przycisk @ Brama zacznie poruszac
sie z mniejsza predkoscig do osiggniecia pozycji krancowej dolnej. Po poprawnym
wykonaniu manewru na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Calibration TR:
1

Pedestrian

17.4.4.2 Enkoder

Po wybraniu enkodera na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Calibration TR: 5
Encoder

Za pomocg przyciskow @ nalezy ustawi¢ brame w pozycji zamknietej i
potwierdzi¢ przyciskiem .

Closing L.S.
Set? <ENTER>

Po pojawieniu si¢ komunikatu:

Opening L.S.
Set? <ENTER>
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Za pomocy przyciskéw@@ nalezy ustawi¢ brame w pozycji otwartej i
potwierdzi¢ przyciskiem. Po poprawnym wykonaniu ustawiania pozycji

krancowych na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Calibration TR: 1
Pedestrian

17.4.4.3 Ustawienie wysokosci czesciowego otwarcia

Programowanie wysokos$ci otwarcia czesciowego zaczynamy od pozycji zamkniete]
bramy.

W przypadku gdy brama jest w pozycji otwartej lub posredniej na wyswietlaczu pojawi
sie komunikat:

Nalezy nacisngcC przycisk © w celu zamknigcia bramy, co zostanie
zasygnalizowane komunikatem:

Pedestrian
Press <ENTER>

W wybranym miejscu nalezy nacisngc przycisk w celu ustawienia dtugosci

spowolnienia w kierunku otwarcia czesciowego. Brama zacznie poruszac si¢ z mniejsza
predkoscig, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Pedestrian
Press <ENTER>

Ponowne nacisniecie przycisku spowoduje ustawienie wysokosSci czesciowego

otwarcia. Po czym cykl programowania biegu bramy zostanie zakonczony.




17.4.5 Wybor trybu pracy

W celu wyboru trybu pracy nalezy wejs¢ w Menu gtowne, wprowadzic¢ hasto, nastepnie
wybrac¢ Menu 1.1 Function i wybrac tryb pracy odpowiedni do potrzeb klienta.

Rodzaje trybow pracy:

1. FOO - bez podtrzymania Press <DOWN>

Brama porusza sie tak dtugo jak jest nacisniety jeden z przyciskow @ @

az do osiggniecia pozycji kranncowych.

Closing L.S. |

2. FO1 - automatyczny bez ustawionego czasu automatycznego zamykania

FO1 AUTOMATIC
WITHOUT TIMER

Brama po nacisnigeciu impulsowo jednego z przyciskow @ @

porusza sie automatycznie do pozycji kranncowych.

3. F02 - automatyczny z ustawionym czasem automatycznego zamykania

FOZ2 AUTOMATIC
WITH TIMER

Brama po nacisnieciu impulsowo jednego z przyciskéw@ @

porusza sie automatycznie do pozycji kranncowych. Po osiggnieciu petnego otwarcia
lub otwarcia czesciowego rozpoczyna sie odliczanie czasu automatycznego zamykania
ustawionego w parametrze T.p.1 lub T.p.2
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4. F03 - tryb potautomatyczny

FO03 SEMI
AUTOMATIC

Brama po nacisnigeciu impulsowo jednego z przyciskow

porusza sie automatycznie do osiggniecia pozycji krancowej otwarcia lub otwarcia
czesdciowego, w kierunku zamykania porusza sie tak dtugo jak

bedzie nacisniety przycisk .

5. F04 - automatyczny z ustawiony czasem automatycznego zamykania dla

otwarcia czesciowego
FO4 AUTOMATIC
PED. WITH TIMER

Brama funkcjonuje jak w trybie FO1, dodatkowo mozna ustawic¢ czas automatycznego
zamykania po osiggnigciu otwarcia czeSciowego w parametrze T.p.2.

6. FO5 - automatyczny z ustawionym czasem automatycznego zamykania dla
petnego otwarcia
FO5 AUTOMATIC
FULL WITH TIMER

Brama funkcjonuje jak w trybie FO1, dodatkowo mozna ustawic¢ czas automatycznego
zamykania po osiggnieciu petnego otwarcia w parametrze T.p.1.




17.4.6 Parametry
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Parametry podstawowe
Parametr Nazwa Parametr/funkcja Ustawienia
fabryczne
[talian
PU1 Jezyk English Italian
French
Min=0
PU2 Kontrast Max = 350 180
I . Min=0
PU3 Podswietlenie Max = 1000 500
Clockwise - zgodnie z ru-
chem wskazdéwek zegara
PU4 Kierunek obrotu enkodera Counterclockwise - prze- Clockwise
ciwnie do ruchu wskazéwek
zegara
PUS Wejscie sterujace 1 Opening - Otworz Opening
PU6 Wejscie sterujace 2 Closing - Zamknij Pedes-
trian
Pedestrian - Otwarcie czes-
ciowe
Remote control - Zdalne
S . sterowanie .
PU7 Wejscie sterujace 3 Radar Closing
Anemometer - Czujnik ci$-
nienia
Step by step - Krok po kroku
Czas automatycznego zamykania Min=0 .
PT1 - petne otwarce Max = 99,99 Closing
Czas automatycznego zamykania Min=0 .
PT2 - otwarcie czeSciowe Max = 99.99 Closing
. . Straight - Prosty .
PU8 Typ zabezpieczenia Crossed - Krzyzowy Straight
0 = Door closed - pozycja
kraricowa dolna
PU9 Wvicie orzekaznikowe 1= Compass - Praca w $luzie Door
V) P 2 = Advance/Pre-flashing - closed
Sygnalizacja przed ruchem
bramy
- . No function - nie aktywne No func-
PU13 Wejscie opcjonalne Man/Auto - Aktywne tion
PU14 Straight - Prosty Min=0 1:00
Max = 10:00 minut minuta
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Parametry serwisowe
Parametr Nazwa Parametr/funkcja Ustawienia
fabryczne
0 = hamulec nie aktywny
S.P1 Hamulec postojowy (przeciwwaga) 1
1=hamulec aktywny
S.P.2 Przerywanie wyjscia lampy 0_: przerywanie wigczone 0
1= przerywanie wytaczne
S.P.3 Czujnik zwijania ptaszcza 0 = Wytaczony 0
T ) ) P 1=Wigczony
. 0 = Wytaczony
S.P4 Czujnik korby 1= Wigczony 0
. . : 0 = Wytaczone
S.P5 Zabezpieczenie krawedziowe 1= Aktywne 0
. . 0 = Wytaczony
S.P.6 Wytgcznik awaryjny 1= Aktywne 1
L . . 0 = Wytaczone
S.P.7 Wejscie bezpieczenstwa 1= Aktywne 1
S 0 = Wytaczony
S.P.8 Czujnik cisnienia 1= Aktywny 0
SP9 Maksyn_1a|_na czestotliwosé Min = 50 70
pracy silnika Max =70
S.P10 Maksymalna predkosc otwierania Min = 0 50
o 4 pre Max = 100
S.P1M Maksymalna predkos$c zamykania Min =0 50
i Y bre 4 Max = 100
Minimalna czestotliwosé Min=0
SP12 pracy silnika Max =100 20
S.P13 Minimalna predkos¢ zamykania Min =0 20
o bre 4 Max = 100
s . Min=0
S.P14 Predkos¢ bezpieczna Max = 100 20
S.P15 Reset wejécia czujnika ciénienia 0 = reset manualny 1
1 =reset automatyczny
0 = Wytaczone
S.P16 Logo graficzne 1= Wiaczone 0
. O = Eltra
S.PA7 Wybdr modelu enkodera 1= Kostal 0
S.P19 Cza.s osiggnigcia predkosci Min =1 6
otwierania Max = 50
Czas osiggnigecia Min =1
SP20 predkosci zamykania Max = 50 1
. . Min =10
S.P.22 Punkt wytaczenia fotokomorek Max = 100 30
S.P.26 Zataczenie testu wejs¢ i wyjsé 0 = wytaczone 0

1=wtgczone
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Parametry serwisowe

Parametr Nazwa Parametr/funkcja Ustawienia
fabryczne
S.P.27 Test zabezpieczenia 2 0 = wytaczone 0
1= aktywne
S.P.28 Wejscie bezpieczenstwa 2 0_: wytaczone 0
1= aktywne
0 =tryb manualny w
S.P.33 Reakcja na zanik zasilania predkosci minimalnej 1
1= otwarcie bramy
S.P.34 Test zabezpieczenia 1 0 = wytaczone 0
1= aktywne
Wejscie zabezpieczenia 0 = wytaczone
S.P.36 : o _ 0
termicznego silnika 1=aktywne
Rodzaj odwzorowania 0 =’mechan|czne wytgczniki
Sp.37 otozen krancowych krancowe 0
P 4 1=enkoder
Zamknigcie po zadziataniu 0 = wytaczone
S.P.38 - _ 0
fotokomdérek 1= aktywne
Czasy
Parametr Nazwa Min Max Ustawienia
fabryczne
T.p.0 sz?’s z‘atrzyrr?anla E)O aktywaciji 01 200
wejscia bezpieczenstwa
T.pA Czas automatycznego . 0 99,99 7,00s
zamykania po petnym otwarciu
T.p.2 Czas auto‘matyc’zn_ego zamykania 0 99.99 5.00s
po otwarciu czesSciowym
T.p.3 Czas zad2|a+apla hamulca 0.02 0.40 0.04
po zatrzymaniu
T.p.4 Czas przerywania wyjscia lampy 0,10 2,00 0,50
T.p.5
T.p.6 Czas wstepnego Swiecenia 0 9.99 0
T.p.8 Czas btedu enkodera 0 2,50 1,00
T.p9 Czas dza|_a+an|a hamulca 0 0.60 0.00
po podaniu sygnatu start
Czas zamknigcia po
T.pM zadziataniu fotokomorki 0 20.00 3,00
Parametry inwertera
I.P.5 Sita napedu 0 250 150




17.4.7 Hasta

W celu przywrdcenia ustawien fabrycznych nalezy wejs¢ w menu 1.4 Tables. Nastepnie

wybra¢ podmenu TB:3 i potwierdzic przyciskiem

17.4.8 Przetgczenie w tryb manualny

W celu przetgczenia centrali w tryb manualny nalezy nacisngc i przytrzymac przycisk

przez co najmniej 7 sekund do momentu gdy na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat:

@ .
Ponowne nacisnigcie i przytrzymanie przycisku spowoduje przetgczenie w tryb

ustawiony w menu 1.1 Function, a na wysSwietlaczu pojawi sie komunikat:

® .

17.4.9 Reset licznika cykli

Po osiggnieciu przez brame 50000 cykli na wyswietlaczu pojawi sie komunikat:

Request
service

Sterowanie brama nie bedzie mozliwe do momenty wykonania przegladu bramy przez
autoryzowany serwis oraz resetu licznika cykli.

W celu resetu licznika cykli nalezy wejs¢ w menu gtowne i wprowadzi¢ hasto serwisowe.
Nastepnie wybra¢ menu 1.5 Counter. Wybra¢ podmenu Service reset i potwierdzic

przyciskiem .
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17.4.10 Przeprowadzenie testu wejsc i wyjsc

W celu przeprowadzenie testu wejsc i wyjs¢ nalezy ustawi¢ parametr S.P.26
na wartosc 1.
Nastepnie wejs¢ w menu 1.6 Debug i wybra¢ odpowiednie podmenu:

Weiscia [1.6.1 Tnput ]
1.6.2 Output
Wyjscia [ utpu ]

17,4101 Test wejsé

W celu przeprowadzenia testu wybranego wejscia nalezy wybrac je z listy
w podmenu 1.6.1 Input. Nastepnie zgodnie ze schematem wejscia wykonac
potgczenie tymczasowe w celu symulacji pracy urzgdzen podtgczonych do niego.
W czasie zamykania i otwierania obwodu na wyswietlaczu bedzie zmieniat sie
komunikat o aktywnosci na wejsciu.
Np:

Wejscie otwarte Wejscie zamkniete

START1 M7-4 STARTI1 M7-4
N.O OPEN N.O CLOSE

17.4.10.2 Test wyjsé

W celu przeprowadzenia testu wybranego wyjscia nalezy wybrac je z listy podmenu
1.6.2 Output. Nastepnie zgodnie ze schematem wyjscia podpig¢ multimetr
ustawiony na pomiar opornosci w celu sprawdzenia pracy wyjscia. Aby zmienic

stan wyjscia nalezy nacisnac przycisk . Kazda zmiana stanu wyjscia
sygnalizowana jest na wyswietlaczu za pomoca komunikatow.
Np:

Wyjscie otwarte Wyjscie zamkniete

LAMPADA M4 - LAMPADA M4 -
1:2 OFF 1:2 ON




18. Alarmy na wyswietlaczu

Alarm

Opis alarmu

Proponowane rozwigzania

Emergency

Otwarty obwdéd wytgcznika
awaryjnego

- Zwolni¢ wytgcznik
awaryjny

- Sprawdzi¢ potgczenie
wewnatrz centrali

Motor micro switch

Otwarty obwdd czujnika
otwarcia awaryjnego

» Sprawdzi¢ potozenie
zaczepu korby

- Sprawdzi¢ potaczenia
kablowe

« Sprawdzi¢ czujnik zaczepu
korby

Camms

Jednoczesne otwarcie
obwoddéw wytacznikéw
kraricowych

+ Sprawdzi¢ ustawienie
krzywek wytacznikéw
krarnicowych

- Sprawdzi¢ potaczenia
kablowe

+ Sprawdzi¢ mikro-
wytaczniki potozen
krarnicowych

Circuit breaker

Otwarty obwéd czujnika
termicznego silnika

+ Odczekag, az silnik
ostygnie

» Sprawdzi¢ okablowanie

+ Wymienié czujnik termiczny

Light curtain

Otwarty obwadd
bezpieczenstwa 1

- Sprawdzi¢ dziatanie kraty
Swietlngj

- Sprawdzi¢ napigcie zasila-
nia kraty

» Sprawdzi¢ okablowanie -
potaczenia szybko ztgczy,
potaczenia strukturalne oraz
w centrali

« Sprawdzi¢ czystosé kraty
Swietlnej oraz poprawnosé
jej zamocowania

Photocell 2

Otwarty obwéd
bezpieczenstwa 2

- Sprawdzi¢ dziatanie urza-
dzenia podtgczonego pod
wejscie bezpieczenstwa 2
+ Sprawdzi¢ okablowanie

- Sprawdzi¢ napiecie zasi-
lania

« W przypadku braku po-
dtgczenia urzadzenia
wytaczy€ jego dziatanie w
odpowiednim menu
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Anti-unrolling

Otwarcie obwodu czujnika
Zwijania ptaszcza

+ Sprawdzi¢ poprawnos¢
utozenia ptaszcza na wale
nawojowym w trakcie pracy
bramy

+ Sprawdzi¢ okablowanie

i potaczenia w centrali

Edge Otwarty obwdd czujnika - Sprawdzi¢ dziatanie
krawedziowego czujnika krawedziowego -
opornoseé listwy oporowej
podtgczonej do nadajnika
powinna by¢ w zakresie
8,2 - 8,4 KQ
Mains Zwarcie na zaciskach M10 - Sprawdzi¢ zasilanie
3.5 - zasilanie z UPS, brak sieciowe

zasilania sieciowego

- Sprawdzi¢ potaczenia
pomiedzy centrala sterujaca,
a UPSem

Inverter Fault

Wewnetrzny btad falownika

« Nalezy wytaczy¢ i ponow-
nie wigczy¢ zasilanie centrali
sterujacej

« Sprawdzi¢ mechanike
pracy bramy

« Zwigkszy¢ site momentu
obrotowego w parametrze
I.P.5

Current

Za wysoki prad pracy silnika

- Sprawdzi¢ mechanike
pracy bramy

- Sprawdzi¢ dane na
tabliczce znamionowej
silnika i centrali sterujacej

High Voltage
Low Voltage

Napigecie DC poza
normalnym zakresem

- Nalezy wytaczyc i
ponownie wigczy¢ zasilanie
centrali sterujacej

« W przypadku ponownego
pojawienia sie problemu
nalezy wymieni¢ centrale
sterujaca

Temperature

Zbyt wysoka temperatura
centrali sterujacej

« Sprawdzi¢ dziatanie wen-
tylatora umieszczonego na
ptycie centrali sterujacej

« Zbyt wysoka czestotliwos¢
pracy bramy

« Centrala sterujaca za-
montowana w miejscu o
podwyzszonej temperatur-
ze - nalezy zmieni¢ miejsce
montazu centrali lub zamon-
towa¢ dodatkowe chtodze-
nie w jej obudowie.




